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추천! 로봇공학 / 기계학습 무료 교재(pdf) 15가지  








Ebook 무료 책 보물창고인 꿀 사이트를 하나 찾았습니다! 정말 없는 책 없이 다 있네요! 진짜 꿀 사이트입니다!



     http://www.e-booksdirectory.com/

     http://www.onlineprogrammingbooks.com/










T- Robotics에서 이렇게 글을 끝내면 아쉽겠죠? 그래서 준비해봤습니다! T-Robotics가 추천하는 Robotics / Machine Learning 책 추천 15선! 




Robotics






1. A Mathematical Introduction to Robotic Manipulation


- R. Murray, Z. Li, S. Sastry (1994)


로봇기구학/동역학에 대해 제가 기본 교재처럼 삼고 공부한 책입니다. 서울대 로봇공학개론의 참고 교재이기도 하고요. Lie group 중심의 kinematics와 dynamics를 설명하고 있는데 수학적 접근이 훌륭합니다!






2. Introduction to Robotics: Mechanics, Planning, and Control


- F.C.Park, K. Lynch (2012)

저의 은사이신 서울대 박종우 교수님의 책입니다. 서울대 로봇공학개론의 참고 교재이기도 하고요. 1번에서 언급드린 Murray 책의 좀더 쉬운 학부 버전이라고 보시면 되겠습니다. 하지만 더욱 간결하고 깔끔합니다. 이 책과 함께 공개된 온라인 강의를 함께 들으셔도 좋습니다. (정말 명강의입니다!)






3. Rigid Body Dynamics Algorithms (다운로드 불가)

- R. Featherstone (2008)

동역학의 대가 중 한 분인 Featherstone의 동역학 책입니다. 많은 동역학 엔진들이 Featherstone의 알고리즘 기반으로 만들어졌죠. Spatial vector를 이용해 동역학을 설명하는데 Forward, Inverse, Hybrid dynamics 등 다양한 동역학의 부분들을 설명하고 있습니다.



4. Introduction to Robotics: Mechanics and Control (다운로드 불가)

- J. Craig (2005) 

이 책은 많은 학교에서 로봇공학 학부교재로 채택하고 있는 책입니다. 1989년에 처음 출간된 것으로부터 알 수 있듯이 고전적으로 널리 쓰이는 방법들을 다루고 있으며, 내용도 평이한 편입니다. 2번 책과 함께 로봇공학 입문용으로 적절합니다.



5. Probabilistic Robotics

- S. Thrun, W. Burgard, D. Fox (1999)

이 pdf는 정식버전이 아닌 Probabilistic Robotics(2005) 책의 draft 버전입니다. 자율주행이나 센서처리를 공부하시는 분들께는 필수인 책이지요. 센서의 불확실성을 다루기 위한 각종 확률적 기법(e.g. Gaussian filter)들을 다루고 있습니다. 모바일 로봇을 공부하신다면 필독하셔야 할 책입니다.



6. Autonomous Mobile Robots

- R. Siegwart, I. Nourbakhsh (2004)

5번의 책이 센서처리를 위한 확률적 기법을 이론적으로 다뤘다면, 이 책은 모바일 로봇개발을 위한 개괄을 다루고 있습니다. 모바일 로봇을 하시는 분들이라면 위 책과 함께 읽어보실만 한 책이네요.



7. Planning Algorithms

- S. LaValle (2006)

모션 플래닝에 관한 모든 것이 담겨있는 책입니다. 거의 1000쪽에 달하는 방대한 책이지만, 이 책만 보신다면 이미 planning은 거의 전문가 수준에 올랐다고 말할 수 있을 것입니다. 대부분의 planning 연구들이 이 책의 내용을 참고하고 있습니다.



(추가) State Estimation for Robotics

- Tim Barfoot (2016)

저도 최근에 찾은 책인데 2015년 출간 예정인 책의 draft입니다. 특히 모바일 로봇하는 분들이나 센서 퓨전하는 분들에게 좋을 듯 하고요, Lie group approach도 어렵지 않은 수준에서 소개되어 있으니 한번 읽어보세요 ^^









다 다운 받아도 어차피 읽지 않으면 아무 소용 없나니... (사진 출처)








Machine Learning / Artificial Intelligence






1. The Element of Statistical Learning: Data Mining, Inference, and Prediction


- T. Hastie, R. Tibshirani, J. Friedman (2009)

많은 기계학습 강좌에서 교재 또는 참고서적으로 이용하고 있는 책입니다. Linear regression부터 시작해 classification, kernel methods, support vector machine, neural networks 등을 폭넓게 다루고 있죠. Coursera의 기계학습 강좌와 함께 공부하시면 더욱 좋지 않을까 싶습니다.








2. Introduction to Machine Learning

- A. Shashua (2008)

이 책은 100페이지 분량의 강의 교재로서 Maximum likely hood, EM algorithm, PCA, LDA, PAC Learning model 등을 다루고 있습니다. 많은 분량의 책을 읽고싶지 않은 분들에겐 좋은 교재가 될 것 같네요.



3. Deep Learning

- Y. Bengio (2015)

딥러닝을 공부하고 싶으시다면 딥러닝의 대가 Bengio의 최신 책을 참고하실 것을 추천해드립니다. 이 책은 아직 집필 중인데 알기쉬운 부분부터 차근차근 설명하고 있어 딥러닝을 공부하기엔 최적의 책인 것 같습니다.



4. Learning Deep Architectures for AI

- Y. Bengio (2009)


위의 책이 양이 좀 많다고 느껴지신다면 대신 이 책을 읽어보신는 것도 괜찮습니다. 같은 저자가 2009년 책으로 위 책과는 달리 좀더 Deep Neural Network 중심으로 쓰인 100페이지 분량의 책입니다. 역시 좋은 책입니다.



5. Gaussian Process for Machine Learning

- C. Rasmussen, C. Williams

Function estimation을 위해 Gaussian Process(GP)를 공부하고 싶으시다면 오로지 이 책이 정답입니다. GP의 대가들이 쓴 GPML(Gaussian Process for Machine Learning)이란 책이지요. 저도 이 책으로 Gaussian Process를 처음 접했습니다. 처음 보시는 분들이라면 약간 어려울 수도 있지만, 그래도 해내시고 나면 훌쩍 실력이 높아져 있을 것입니다. 관련해서는 YouTube의 GP 겨울학교 공개강좌를 참고해주세요.






6. Reinforcement Learning

- C. Weber, M. Elshaw, N. Mayer (2008)

7. Reinforcement Learning: An Introduction

- R. Sutton, A. Barto (1998)

제가 Reinforcement Learning은 공부해보질 않아 어떤 책이 좋을지 몰라 두 책 모두 공유합니다. (참고로 두 책은 pdf가 아닌 html 형태로 보실 수 있습니다.) 저는 두번 째 책의 앞부분만 보다가 말았는데, 아무래도 최신 책이 좀더 낫겠죠...?



8. Bayesian Reasoning and Machine Learning

- D. Barber (2014)

아직 읽진 않았지만 꼭 읽어보고 싶은 책입니다. Bayesian inference에 관한 다양한 내용을 담고 있습니다. 총 650쪽 분량의 이 책은 아직 드래프트 단계인데, 이미 Belief networks, Tree algorithms, Expectatiion Maximization, Gaussian Process, Hidden Markov Model 등 풍부한 내용을 담고 있습니다. 추천해 드립니다!



* 위의 링크 중 깨진 링크 발견하시면 댓글로 신고 부탁드리겠습니다~!

** 모두들 열공! 빠샤!






* T-Robotics의 글은 facebook과 rss reader로도 받아보실 수 있습니다.


[facebook] http://facebook.com/trobotics


[rss] http://t-robotics.blogspot.kr/feeds/posts/default
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About T-Robotics


This blog, "T-Robotics", is created by robotics lab alumni of Seoul National University (robotics.snu.ac.kr). "T-Robotics" aims at an easy-read, interesting and informative robotics blog.[facebook page] facebook.com/TRobotics
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Popular Articles


	







쉽게 풀어쓴 딥러닝(Deep Learning)의 거의 모든 것

요즘 딥 러닝( Deep Learning )이 핫합니다. 몇 년전부터 기계학습( Machine Learning )이 일반인들에게 알려지기 시작하더니, 지금은 기계학습의 한 종류인 딥 러닝이 아예 기계학습이란 단어를 대체할 듯한 기세인 듯 합니다. 특히...






	







LaTeX로 논문 쓰기 - 입문편

대학원을 가시는 대부분의 분들은 아마 논문 을 써야하실 것입니다. 논문쓰기.. 참 쉽지 않죠? 물론 논문을 쓰기위해 서베이하고, 아이디어 내고, 실험하는 과정 모두 쉽지 않겠지만, 그 못지않게 논문을 잘 쓰는 것 역시 쉬운 일이 아닐 것입니다. 그런데...






	







바둑적/인공지능적 관점에서 분석한 알파고 1,2국

   논문 마감 4일을 앞두고 펜을 들고 말았다. 아니, 키보드 앞에 앉고 말았다. 지난 이틀 간 있었던 충격적인 알파고와의 대국 결과 때문이다.  이세돌 0 : 알파고 2 ... 로봇공학자로서 딥러닝의 강력함을 충분히 알고 있었고 결코 딥러닝의 능력...






	







딥러닝 공부 가이드 (HW / SW 준비편)

뭐든지 시작 이 중요합니다. 시험공부를 시작하기 전에 갑자기 책상 정리하고, 방청소를 하는게 괜한 이유가 있는게 아니죠. 그만큼 정갈하게 시작하고 싶고, 완벽한 시작을 꿈꾸니까요. (물론 그러다가 정작 공부를 못하기는 합니다만...)   딥러닝 공부도...






	







컨볼루셔널 뉴럴넷 (Convolutional Neural Network)

  정말 오랜만에 T-Robotics 글로 찾아뵙습니다. (오랜만에 한글로 블로깅을 하니 속이 다 시원하네요 ㅎㅎ) 오랜만에 T-Robotics에 들어와 통계를 보니 여전히 잘 팔리는(?) 글은  딥러닝 의 소개에 대한 글이더군요. 물론 최고 조회수의...






	







자코비안(Jacobian)이란 무엇인가

로봇의 움직임을 고려하면서 빼놓을 수 없는 주제가 바로 기준좌표 (reference frame) 변환입니다. 사실 우리 인간들은 (x,y,z)로 이루어진 직교좌표계 (Cartesian coordinate)로 보기를 바라죠. 하지만 로봇은 다릅니다. 자...






	







[MIT Review] 왜 무인자동차는 사람을 죽이도록 프로그램 되어야할까

    (원문) " Why Self-Driving Cars Must be Programmed to Kill "  by   M IT Technology Review      MIT 리뷰에선 무인자동차 의 도덕적 판단 에 관한 흥미로운 ...






	







서피스북(Surface Book) 일주일 사용기 + 2개월 사용 후기

노트북을 질렀습니다. 바로 서.피.스.북 ...!   사실 작년 말쯤부터 어떤 노트북을 살까 오랫동안 고민을 해왔어요. 첫번째 후보는 맥북프로 였죠. 올해엔 어떤 맥북프로가 나오려나 WWDC행사를 애타게 기다렸어요. 하지만 결과는 실망...ㅠ 예전부터...






	







추천! 로봇공학 / 기계학습 무료 교재(pdf) 15가지  

Ebook 무료 책 보물창고인  꿀 사이트 를 하나 찾았습니다!  정말 없는 책 없이 다 있네요! 진짜 꿀 사이트입니다!         http://www.e-booksdirectory.com/        http://www.onlineprogram...






	







나의 생일 기부 이야기

 부모님 감사합니다     안녕하세요 엄태웅입니다. 오늘 (2월 22일)은 제 생일입니다. 일단 먼저 저를 낳아주시고 길러주신 저의 부모님께 감사드립니다. 늘 말하지만, 제가 이룬 것 중 대부분은 모두 부모님의 정성과 사랑으로 만들어주신 것들입니다. ...
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